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IDO-EVB3020 - Linux 接口配置

一、资源列表

二、接口配置

1、LCD

（1）MIPI

（2）LVDS

2、TP

3、USB

（1）USB OTG

（2）USB HOST

4、TF Card

5、以太网

6、WIFI/BT

7、4G

8、扬声器

9、耳机

10、麦克风

11、CAN

12、RTC

13、UART

14、ADC按键

15、ADC IN
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一、资源列表

IDO-EVB3020


Linux 接口配置


序号 名称 描述 设备节点

1 内核版本 4.4.189


2 文件系统 Debian / Buildroot


3 内存 DDR4 （1GB/2GB选配）


http://www.industio.cn/
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4 存储 eMMC 5.1 

（8GB/16GB/32GB/128G

B 可选配）


/dev/mmcblk1


5 供电 12V DC @2A


6 显示 MIPI 、LVDS


7
 USB OTG
 USB 2.0 OTG X 1


8 USB HOST
 USB 2.0 Type-A X 1


USB 2.0 PH-4 X 1


9 TF Card
 Micro SD 卡
 /dev/mmcblk0


10 以太网 自适应10/100/100Mbps以太

网

eth0


11
 WiFi/BT
 RT8723DU
 wlan0、hci0 


12 4G
 支持MiniPCIE座子接口的4G

模组，EC20


13 扬声器 双声道 4Ω3W 扬声器


14 耳机 3.5mm 耳机


15 CAN
 spi转CAN X 1
 can0


16 摄像头 OV5648 mipi摄像头


17
 RTC
 HYM8563
 /dev/rtc0


18 RS232
 RS232 X 4
 /dev/ttyS0


/dev/ttyS1


/dev/ttyS4


/dev/ttyS5


19 RS485
 RS485 X 2
 /dev/ttyS2 (调试串口和RS485 2选1)


/dev/ttyS3


20 调试串口 TTL X 1
 /dev/ttyFIQ0


21 ADC按键
 1路 /dev/input/event1




4

EVB3020默认DTS：


px30-linux-ido-evb3020-v1c.dts


px30-linux-ido-evb3020-v1c-lvds.dts 


px30-linux-ido-evb3020-v1c-mipi.dts


EVB3020原理图：





背光原理图


由原理图可知：

二、接口配置

1、LCD


22 ADC IN
 2路 /sys/bus/iio/devices/iio\:device0/in_volt

age0_raw 


/sys/bus/iio/devices/iio\:device0/in_volt

age1_raw 


📎ido-evb3020-v1c-20211229.pdf

引脚名称 GPIO
 功能

OTG_DRV
 GPIO0_B7_d
 PWM0


https://industio.yuque.com/attachments/yuque/0/2022/pdf/21436622/1666947567015-93919f68-4659-4f9d-a636-a0fab6c31522.pdf?from=https%3A%2F%2Findustio.yuque.com%2F__workers%2Fmdtih8%2Fgyzv1h%2Fxr5cga%2Fpdf%3Fkey%3Dexports%253Apdf%253Adoc%253A95604252%253A1722911873000-f2b75175%26export_type%3Dpdf%26copyright_watermark%3D%26image_copyright_watermark%3D%26x-yuque-fc-token%3DR7ZQWzYNqBKmwx3DbsEuqA%253D%253D%257CCxQJmhi56UNl9exX3gDHYbVyA-iTdlcIWVP3EQiDZb0%253D
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KERNEL 开启背光驱动：


配置DTS：
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使能背光：




使能PWM0：





点MIPI屏主要注意：MIPI时钟、初始化数据、背光、复位、供电。


背光我们前面配好了，接下来配置MIPI。


（1）MIPI
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KERNEL配置：


DTS配置：
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如果有打开logo显示，route_dsi的connect的属性需要指定同一个开启的VOP。





这里我们主要关注panle 和 display-timing。


PANLE：


参数名 描述 备注

power-supply
 屏幕电源 电源不能弄错

compatible
 対应驱动  默认 simple-panel-dsi


backlight
 屏幕背光

prepare-delay-ms
 配置panel接收图像数据前的延时值


reset-delay-ms
 配置reset的脉冲时延值


init-delay-ms
 配置panel在初始化前的延时值


enable-delay-ms
 配置panel显示前的延时值


disable-delay-ms
 配置panel关闭前的延时值


unprepare-delay-ms
 配置panel黑屏前的延时值
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表中数据可在屏幕规格书或向屏幕供应商获取。

如果屏幕某些引脚需要IO控制，也可添加在PANLE中，例如添加屏幕复位IO。


reset-gpios  = <&gpio1 13 GPIO_ACTIVE_HIGH>;


因为该MIPI屏不需要初始化数据，我们可以参考一下其他mipi屏的panel-init-sequence配置


width-mm
 配置panel的物理宽度尺寸


height-mm
 配置panel的物理高度尺寸[mm]


dsi,flags
 配置panel的使用的模式


dsi,format
 配置panel像素格式


dsi,lanes
 配置panel使用的lane数


panel-init-sequence
 屏幕初始化数据 byte 0: dcs 数据类型 	 


byte 1: 指令发送之后的延时 


byte 2: 指令长度 	 


byte 3：数据 （寄存器+初始化

数据）

panel-exit-sequence 屏幕退出数据 byte 0: dcs 数据类型 	 


byte 1: 指令发送之后的延时 


byte 2: 指令长度 	 


byte 3：数据（寄存器+初始化

数据）
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其中的数据类型的使用方式，可以参考此文档：




display-timing：


这部分的内容很重要。所用到的参数可以在规格书中或向屏幕供应商获取。

clock-frequency算法：（hsync-len+hback-porch+hback-porch+hactive）*  (vsync-len+vback-

porch+vfront-porch+vactive）* FPS /1048576


有些时候，厂商给的时钟参数不一定能到我们想要的显示效果，这时候我们就需要根据显示情况调整以

下参数。




点屏注意事项：

（1）供电是否正常。

📎Rockchip_DRM_Panel_Porting_Guide_V1.6_20190228.pdf

https://industio.yuque.com/attachments/yuque/0/2022/pdf/21436622/1666319118941-f1fa4c7f-254f-41ef-93f8-5e279d96d3a5.pdf?from=https%3A%2F%2Findustio.yuque.com%2F__workers%2Fmdtih8%2Fgyzv1h%2Fxr5cga%2Fpdf%3Fkey%3Dexports%253Apdf%253Adoc%253A95604252%253A1722911873000-f2b75175%26export_type%3Dpdf%26copyright_watermark%3D%26image_copyright_watermark%3D%26x-yuque-fc-token%3DR7ZQWzYNqBKmwx3DbsEuqA%253D%253D%257CCxQJmhi56UNl9exX3gDHYbVyA-iTdlcIWVP3EQiDZb0%253D
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（2）座子是否虚焊。

（3）背光是否开启。

（4）屏参是否正确。（有些屏在不同的平台参数会有差异，这个可以跟屏厂确认一下。）

（5）时钟是否正确。（在不同的平台时钟参数可能需要进行调整的。）

LVDS与MIPI配置类似只需要调整DTS即可。


DTS：


（2）LVDS 
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2、TP
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TP原理图


由原理图可知：

引脚名称 GPIO
 功能

TP_INIT_GPIO0_B4_u
 GPIO0_B4_u
 tp中断


TP_RST_GPIO2_B0_d
 GPIO2_B0_d
 tp复位
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KERNEL配置：


打开GT911的驱动配置。


I2C2_SDA


I2C2_SCL
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DTS 配置 ：








TP调试：


（1）配置好KERNEL和DTS，重新编译烧录系统，打印log（dmesg | grep good*）检查是否配置正

确。

（2）输入  i2cdetect  -y -r  2  查看是否出现TP的设备号。


（3）触摸有节点，但是无反应。可以cat TP的对应节点，并按下触摸屏，检查中断是否正常相应：cat  

/dev/eventX  。（ps:这里也可以用示波器或电压表排查）


详细配置参考：




3、USB


📎Rockchip_Developer_Guide_USB_CN.pdf

https://industio.yuque.com/attachments/yuque/0/2022/pdf/21436622/1666945428770-a502a0ca-5c08-4338-a510-de17f6ab0afd.pdf?from=https%3A%2F%2Findustio.yuque.com%2F__workers%2Fmdtih8%2Fgyzv1h%2Fxr5cga%2Fpdf%3Fkey%3Dexports%253Apdf%253Adoc%253A95604252%253A1722911873000-f2b75175%26export_type%3Dpdf%26copyright_watermark%3D%26image_copyright_watermark%3D%26x-yuque-fc-token%3DR7ZQWzYNqBKmwx3DbsEuqA%253D%253D%257CCxQJmhi56UNl9exX3gDHYbVyA-iTdlcIWVP3EQiDZb0%253D
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有原理图可知：

kernel 配置：


（1）USB OTG


引脚名称
 功能

GPIO0_A2_u
 OTG状态

GPIO1_B0_d
 USB电压
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kernel 需要开启USB 支持---> USB HOST支持 ->OTG 支持，由于px30 只有2.0的USB ，我们这里只

开启USB 2.0即可。


注意开启ADB 功能需要开启USB Gadget。


DTS 配置：
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上图 otg-auto驱动作用是提供一个节点用于USB HOST ----USB OTG切换。

由原理图可知，USB HOST 由USB HUB转出5个USB接口，相应的有5个GPIO进行控电。


USB-CTRL-GPIO列表：


（2）USB HOST


GPIO号
 USB 号
 位号

GPIO3_D2_d
 USB2
 J5


GPIO3_D3_d
 USB3
 J3


GPIO3_A3_d
 USB4
 J4


GPIO3_A0_d
 USB5
 J6
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kernel 配置：


DTS 配置：





GPIO3_A4_d
 USB1
 J2
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26




到这里USB 就配置完成了。


注意事项：

1、USB不识别，可以检查是否有5V供电。


2、5V没供电，可以dmesg | grep gpio ，查看是否有GPIO冲突。


3、USB OTG切换无法生效，检查相应的控制IO配置跟原理图是否匹配。


4、供电电压是否匹配。

4、TF Card
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由原理图可知，我们需要单独对TF卡的检测脚进行配置：


供电分别是VCC_SD/VCCIO_SD。


kernel 配置：


引脚名称 GPIO
 功能

SDMMC0_DETN
 GPIO0_A3_u
 TF卡检测脚
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kernel 需要开启MMC/SD/SDIO card support 。


DTS 配置：
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&sdmmc {
        bus-width = <4>;
        cap-mmc-highspeed;
        cap-sd-highspeed;
        supports-sd;
        card-detect-delay = <800>;
        ignore-pm-notify;
        cd-gpios = <&gpio0 RK_PA3 GPIO_ACTIVE_LOW>;
//      cd-inverted;
        sd-uhs-sdr12;
        sd-uhs-sdr25;
        sd-uhs-sdr50;
        sd-uhs-sdr104;
        vqmmc-supply = <&vccio_sd>;
        vmmc-supply = <&vcc_sd>;
        status = "okay";
};
&i2c0 {
        status = "okay";
  	 	 	 regulators {
                    vccio_sd: LDO_REG5 {
                            regulator-always-on;
                            regulator-boot-on;
                            regulator-min-microvolt = <3000000>;
                            regulator-max-microvolt = <3000000>;
                    
                            regulator-name = "vccio_sd";
                            regulator-state-mem {
                            regulator-on-in-suspend;
                            regulator-suspend-microvolt = <3000000>;
                                            };
                            };
                    
                    vcc_sd: LDO_REG6 {
                            regulator-min-microvolt = <3000000>;
                            regulator-max-microvolt = <3000000>;
                    
                            regulator-name = "vcc_sd";
                            regulator-state-mem {
                                    regulator-on-in-suspend;
                                    regulator-suspend-microvolt = <3000000
>;
                    
                           		 	 	  };

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42

43
44

Plain Text
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详细配置参考：




注意事项：

1、注意SDMMC_DET脚，由dts配置，无需硬件单独上拉，否则会导致检测卡报错。


2、供电电压是否匹配。




5、以太网


	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 };
	 	 	 	 	 	 	 };
};





45
46
47
48
49

📎Rockchip_Developer_Guide_SDMMC_SDIO_eMMC_CN.pdf

https://industio.yuque.com/attachments/yuque/0/2022/pdf/21436622/1666951569191-ba800562-3860-4895-8801-769e1cfb334a.pdf?from=https%3A%2F%2Findustio.yuque.com%2F__workers%2Fmdtih8%2Fgyzv1h%2Fxr5cga%2Fpdf%3Fkey%3Dexports%253Apdf%253Adoc%253A95604252%253A1722911873000-f2b75175%26export_type%3Dpdf%26copyright_watermark%3D%26image_copyright_watermark%3D%26x-yuque-fc-token%3DR7ZQWzYNqBKmwx3DbsEuqA%253D%253D%257CCxQJmhi56UNl9exX3gDHYbVyA-iTdlcIWVP3EQiDZb0%253D
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由原理图可知，我们需要单独对以太网的复位脚进行配置：

kernel 配置：


开启以太网phy：


DTS 配置：


引脚名称 GPIO
 功能

RMII_RST
 GPIO2_B5_d
 复位
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6、WIFI/BT




&gmac {
        phy-supply = <&vcc_phy>;
        assigned-clocks = <&cru SCLK_GMAC>;
        assigned-clock-parents = <&gmac_clkin>;
        clock_in_out = "input";
        //clock_in_out = "output";
        snps,reset-gpio = <&gpio2 RK_PB5 GPIO_ACTIVE_HIGH>;
        snps,reset-active-low;
        snps,reset-delays-us = <0 50000 50000>;
        tx_delay = <0x30>;
        rx_delay = <0x10>;
        status = "okay";
};


/{
 vcc_phy: vcc-phy-regulator {
                compatible = "regulator-fixed";
                regulator-name = "vcc_phy";
                regulator-always-on;
                regulator-boot-on;
        };




};

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25

Plain Text



33

由原理图可知，有使用GPIO控制WIFI/BT模块的供电，并且并WIFI蓝牙芯片使用的是USB接口，由于前

面已配好，就不需要单独配置了。

kernel 配置：


开发板用的RTL8723DU模块，相应的内核使能该驱动。


使能wifi驱动：


使能蓝牙驱动：

DTS 配置：


用LED驱动控制该IO：


引脚名称 GPIO
 功能

UART3_TX_M0
 GPIO0_C0_d
 模块复位
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由于蓝牙模块需要相应的固件才能正常使用，需要将蓝牙固件拷贝到文件系统的对应文件夹中。

默认放在/lib/firmware目录下：





详细配置参考：




7、4G


&pinctrl {
	 	 gpio-leds {
                leds_gpio: leds-gpio {
                        rockchip,pins = <0 RK_PA0 RK_FUNC_GPIO &pcfg_pull_
none>;
                };


            };
};


leds: gpio-leds {
                compatible = "gpio-leds";
                pinctrl-names = "default";
                pinctrl-0 =<&leds_gpio>;
                status = "okay";
              	 wlan_pwr {
                        gpios = <&gpio0 RK_PC0 GPIO_ACTIVE_LOW>;
                        default-state="on";
                };
};


//注意该IO用的UART3_M0，配置串口IO注意不要复用了。
&uart3 {
        pinctrl-names = "default";
        pinctrl-0 = <&uart3m1_xfer>;
        status = "okay";
};

1
2
3
4

5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26

Bash

📎Rockchip_Developer_Guide_Linux_WIFI_BT_CN.pdf

https://industio.yuque.com/attachments/yuque/0/2022/pdf/21436622/1667563478736-c014797f-67b2-48e0-8bdb-accc7143653f.pdf?from=https%3A%2F%2Findustio.yuque.com%2F__workers%2Fmdtih8%2Fgyzv1h%2Fxr5cga%2Fpdf%3Fkey%3Dexports%253Apdf%253Adoc%253A95604252%253A1722911873000-f2b75175%26export_type%3Dpdf%26copyright_watermark%3D%26image_copyright_watermark%3D%26x-yuque-fc-token%3DR7ZQWzYNqBKmwx3DbsEuqA%253D%253D%257CCxQJmhi56UNl9exX3gDHYbVyA-iTdlcIWVP3EQiDZb0%253D
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由原理图可知，GPIO0_A0_d作为USB5电源控制。


DTS配置：


引脚名称 GPIO
 功能

REF_CLKO
 GPIO0_A0_d
 power ctl


leds: gpio-leds {
                compatible = "gpio-leds";
                pinctrl-names = "default";
                pinctrl-0 =<&leds_gpio>;
                status = "okay";
              	 usb5_pwr {
                        gpios = <&gpio3 RK_PA0 GPIO_ACTIVE_HIGH>;
                        default-state="on";
                };
              	
};
&pinctrl {
	 gpio-leds {
                leds_gpio: leds-gpio {
        	  rockchip,pins = <0 RK_PA0 RK_FUNC_GPIO &pcfg_pull_none>;/
	 	 };
};

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17

Plain Text
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8、扬声器
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由原理图可知，SPEAKER是用的RK809的，所以需要优先配置RK809。


这里可以知道分别有两个IO控制：


kernel 配置：


配置RK809:


引脚名称
 模块

I2C0_SDA_PMIC
 RK809 PMIC


I2C0_SCL_PMIC


引脚名称 GPIO
 功能

UART1_RTS
 GPIO1_C3_u
 Speaker mute


SDMMC0_CMD
 GPIO1_D7_u
 Speaker ctrl
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DTS 配置：


RK809接的I2C0，所以需要使能I2C0。


&i2c0 {
	 status = "okay";


	 rk809: pmic@20 {
	 	 compatible = "rockchip,rk809";
	 	 reg = <0x20>;
	 	 interrupt-parent = <&gpio0>;
	 	 interrupts = <7 IRQ_TYPE_LEVEL_LOW>;
	 	 pinctrl-names = "default", "pmic-sleep",
	 	 	 	 "pmic-power-off", "pmic-reset";
	 	 pinctrl-0 = <&pmic_int>;
	 	 pinctrl-1 = <&soc_slppin_slp>, <&rk817_slppin_slp>;
	 	 pinctrl-2 = <&soc_slppin_gpio>, <&rk817_slppin_pwrdn>;
	 	 pinctrl-3 = <&soc_slppin_rst>, <&rk817_slppin_rst>;
	 	 rockchip,system-power-controller;
	 	 wakeup-source;
	 	 #clock-cells = <1>;
	 	 clock-output-names = "rk808-clkout1", "rk808-clkout2";
	 	 //fb-inner-reg-idxs = <2>;
	 	 /* 1: rst regs (default in codes), 0: rst the pmic */
	 	 pmic-reset-func = <1>;


	 	 vcc1-supply = <&vcc5v0_sys>;
	 	 vcc2-supply = <&vcc5v0_sys>;
	 	 vcc3-supply = <&vcc3v3_sys>;
	 	 vcc4-supply = <&vcc5v0_sys>;
	 	 vcc5-supply = <&vcc3v3_sys>;
	 	 vcc6-supply = <&vcc3v3_sys>;
	 	 vcc7-supply = <&vcc3v3_sys>;
	 	 vcc8-supply = <&vcc3v3_sys>;

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30

Bash
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扬声器配置：

&pinctrl {
	 	  pmic {
                pmic_int: pmic_int {
                        rockchip,pins =
                                <0 RK_PA7 RK_FUNC_GPIO &pcfg_pull_up>;
                };


                soc_slppin_gpio: soc_slppin_gpio {
                        rockchip,pins =
                                <0 RK_PA4 RK_FUNC_GPIO &pcfg_output_low>;
                };


                soc_slppin_slp: soc_slppin_slp {
                        rockchip,pins =
                                <0 RK_PA4 RK_FUNC_1 &pcfg_pull_none>;
                };


                soc_slppin_rst: soc_slppin_rst {
                        rockchip,pins =
                                <0 RK_PA4 RK_FUNC_2 &pcfg_pull_none>;
                };
        };
};



1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

Bash

&pinctrl {
	 	 head_ctl {
                hp_ctl_gpio: hp-ctl-gpio {
                rockchip,pins =
                    <1 RK_PD7 RK_FUNC_GPIO &pcfg_pull_none>,
                  	 <1 RK_PC3 RK_FUNC_GPIO &pcfg_pull_none>;
        };
      };
 };

1
2
3
4
5
6
7
8
9

Bash
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注意：

1、配置需注意UART1_RTS不要开启，防止IO复用。


详情参考：




9、耳机


📎Rockchip_RK809_Developer_Guide_CN.pdf

https://industio.yuque.com/attachments/yuque/0/2022/pdf/21436622/1667564416668-b63a88e3-7894-4d64-a8d0-5d7c049c5890.pdf?from=https%3A%2F%2Findustio.yuque.com%2F__workers%2Fmdtih8%2Fgyzv1h%2Fxr5cga%2Fpdf%3Fkey%3Dexports%253Apdf%253Adoc%253A95604252%253A1722911873000-f2b75175%26export_type%3Dpdf%26copyright_watermark%3D%26image_copyright_watermark%3D%26x-yuque-fc-token%3DR7ZQWzYNqBKmwx3DbsEuqA%253D%253D%257CCxQJmhi56UNl9exX3gDHYbVyA-iTdlcIWVP3EQiDZb0%253D
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由原理图可知，耳机接口同样使用的RK809。因为在扬声器章节我们配置好了，所以不需要单独配置。


图中可以指导GPIO0_B5作为耳机的检测脚。


kernel 配置：





DTS 配置：


引脚名称 GPIO
 功能

UART0_RTS
 GPIO0_B5_u
 PHONE_DET
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由原理图可知，我们直接用的RK809的不需要单独配置。


DTS 配置：


10、麦克风


rk_headset: rk-headset {
    status = "okay";
    compatible = "rockchip_headset";
    headset_gpio = <&gpio0 RK_PB5 GPIO_ACTIVE_HIGH>;
    pinctrl-names = "default";
    pinctrl-0 = <&hp_det>;
};




&pinctrl {
      headphone {
          hp_det: hp-det {
              rockchip,pins = <0 RK_PB5 RK_FUNC_GPIO &pcfg_pull_none>;
          };
      };
 };

1
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由原理图可知，CAN模块（MCP2515）只用的SPI转的，我们只需要配置该模块的启动以及SPI即可。


11、CAN


引脚名称
 功能
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kernel 配置：


使能SPI：


使能MCP2515驱动：


DTS 配置：


GPIO1_C2_u
 中断检测

SPI1_CSN0
 SPI1


SPI1_MOSI


SPI1_MISO


SPI1_CLK
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由原理图可知，使用的外部RTC 8563T，通过I2C1连接。


12、RTC


&spi1 {
        status = "okay";
        max-freq = <50000000>;
        pinctrl-0 = <&spi1_clk &spi1_csn0  &spi1_miso &spi1_mosi>;


        can@0 {
                compatible = "microchip,mcp2515";
                reg = <0>;
                clocks = <&mcp2515_clock>;
                interrupt-parent = <&gpio1>;
                interrupts = <RK_PC2 IRQ_TYPE_LEVEL_LOW>;
                spi-max-frequency = <20000000>;
                vdd-supply = <&vcc3v0_pmu>;
        xceiver-supply = <&vcc3v0_pmu>;
                status = "okay";
        };
};
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kernel 配置：


使能RTC驱动：


注意这里需要指定实际的硬件时钟 HWCLOCK才会生效。


DTS 配置：


引脚名称
 功能

I2C1_SCL
 I2C


I2C_SDA




48

UART配置只需要在DTS中开启即可。


DTS配置：


13、UART


&i2c1 {
        status = "okay";
        clock-frequency = <100000>;


        /* These are relatively safe rise/fall times; TODO: measure */
        i2c-scl-falling-time-ns = <50>;
        i2c-scl-rising-time-ns = <300>;


        hym8563@51 {
                compatible = "haoyu,hym8563";
                reg = <0x51>;
                status = "okay";
        };
};
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14、ADC按键


&uart0 {
        pinctrl-names = "default";
        pinctrl-0 = <&uart0_xfer>;
        status = "okay";
};


&uart1 {
        pinctrl-names = "default";
        pinctrl-0 = <&uart1_xfer>;
        status = "okay";
};


&uart2 {
        pinctrl-names = "default";
        pinctrl-0 = <&uart2m1_xfer>;
        status = "disabled";
};


&uart3 {
        pinctrl-names = "default";
        pinctrl-0 = <&uart3m1_xfer>;
        status = "okay";
};


&uart4 {
        pinctrl-names = "default";
        pinctrl-0 = <&uart4_xfer>;
        status = "okay";
};


&uart5 {
        pinctrl-names = "default";
        pinctrl-0 = <&uart5_xfer>;
        status = "okay";
};

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
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KERNEL配置：





DTS配置：
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adc-keys {
                compatible = "adc-keys";
                io-channels = <&saradc 2>;
                io-channel-names = "buttons";
                poll-interval = <100>;
                keyup-threshold-microvolt = <1800000>;


                esc-key {
                        linux,code = <KEY_ESC>;
                        label = "esc";
                        press-threshold-microvolt = <1310000>;
                };


                home-key {
                        linux,code = <KEY_HOME>;
                        label = "home";
                        press-threshold-microvolt = <624000>;
                };


                menu-key {
                        linux,code = <KEY_MENU>;
                        label = "menu";
                        press-threshold-microvolt = <987000>;
                };


                vol-down-key {
                        linux,code = <KEY_VOLUMEDOWN>;
                        label = "volume down";
                        press-threshold-microvolt = <300000>;
                };


                vol-up-key {
                        linux,code = <KEY_VOLUMEUP>;
                        label = "volume up";
                        press-threshold-microvolt = <17000>;
                };
    };


&saradc {
        status = "okay";
        vref-supply = <&vcc1v8_soc>;
};
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由于我们前面配置ADC按键，所以ADC只需要开启saradc即可。


DTS配置：


15、ADC IN


&saradc {
        status = "okay";
        vref-supply = <&vcc1v8_soc>;
};
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